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KNIGHT PNOMATIK DENGELEYICIi CALISTIRMA KILAVUZU

Bu kilavuz Knight Global pnématik dengeleyicinin montaji, calistiriimasi ve bakiminda gérev alan
tim personele dnemli bilgiler vermektedir. Ekipmani ¢alistirmadan 6nce tim personel bu belgeyi
okumaldir.

Bu kilavuzda tam ve dogru Urtn bilgisi vermek icin her caba gOsterilmistir. Ancak Uriin
iyilestirmeleri ve degisiklikler, farkliliklar ve eksiklikler olabilir.  Tum Grinlerimiz hakkinda
glncellenmis bilgi icin www.knight-ind.com web sitemizi ziyaret edin.

Bu kilavuzda tanimlanan goérevleri yerine getirirken sagduyulu davranmak ve karar vermek son
kullanicinin sorumlulugundadir. Herhangi bir prosedir yanlis, eksik veya emniyetsiz gérinuyor
ise lutfen ekipmani guvenli bir konuma getirin ve yardim i¢in Knight Global servis departmani ile
irtibat kurun.

Bu kilavuz boyunca dogru yapiimadigi zaman kigisel yaralanmaya veya ekipman hasarina neden
olabilecek adimlar ve prosedirler vardir. Asagidaki uyari kelimeleri potansiyel tehlikenin dizeyini
tanimlamak icin kullaniimistir.

Ciddi yaralanmaya, 6lime veya 6énemli derecede ekipman hasarina neden
olacak bir tehlikeyi belirtir.

Ciddi yaralanmaya, 6lime veya 6énemli derecede ekipman hasarina neden
olacak bir tehlikeyi belirtir.

NOT Onemli olan fakat bir tehlike ile baglantili olmayan bilgi hakkinda montaj,
calistirma ve bakim personelini uyarir.
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KNIGHT PNOMATIK DENGELEYICIi CALISTIRMA KILAVUZU

1. EMNIYET

Knight Global, ¢ogu sirketin kendi tesislerinde bir emniyet programina sahip oldugunun farkindadir. Bu
kilavuzda Emniyet Bolimu, Notlar, Uyarilar ve |Ikazlar ek olarak veriimek istenmektedir ve mevcut herhangi
bir fabrika veya sirket emniyet kilavuzlari veya mevzuatininyerine gegcmez.

Knight Global, dengeleyici calismasinin veya tamirinin yapildigi tim prosedirleri ve her bir metottan
kaynaklanabilecek riskleri bilemez ve bunlar hakkinda bilgi veremez. Knight Global tarafindan 6zellikle
Onerilmeyen bir ¢calisma veya bakim yapiliyorsa bu eylemler nedeniyle Urlin ve kigisel emniyetin tehlikeye
atiimadigindan emin olunmalidir. Personel bir calisma, bakim prosediri veya adimdan emindegilse,
dengeleyiciyi emniyetli bir konuma getirmelive bir amire ve/veya Knight Global'in servis departmanina
basvurmalidir.

A.

Genel Emniyet Onlemleri

Bu teknik kilavuzu okumadan dengeleyiciyi calistirmayin.

Sadece bu dengeleyicinin emniyet ve ¢alismasi hakkinda egitim almis personelin dengeleyiciyi
calistirmasina izin verilmelidir.

Eger dengeleyici kilittenmis ise veya dengeleyici veya kontroller tzerinde "CALISTIRMAYIN"
isareti varsa, sorumlu personel tarafindan kilit veya isaret kaldirilincaya kadar dengeleyiciyi
calistirmayin.

Kanca mandallari esnemis veya kirllmis ise dengeleyiciyi ¢calistirmayin.
Kullanmadan 6nce kanca mandallarinin takili oldugundan emin olun.

Her bir vardiyadan veya kullanimdan o6nce bu kilavuzun bakim boliminde tanimlanan
prosedurlere uygun olarak dengeleyiciyi kontrol edin.

Elinizi veya parmaklarinizi asla kanca bodaz alaninin icine koymayin.

Asla halati bir kaldirma kayisi olarak kullanmayin.

Egilmis, bukiimUs veya hasar gérmus bir halat veya zincir ile asla dengeleyiciyi calistirmayin.
Sadece halat veya zincir kancanin ustiinde merkezlendiginde dengeleyiciyi ¢alistirin. "Yandan
¢ekmeyin" veya "suriklemeyin”

Cekicle vurarak kancay! yerine yerlestirmeyin.

Yikin, kancanin boyun kisminda uygun olarak oturtuldugundan emin olun.

Halatl veya zinciri asla keskin bir kenarin tizerinden gecirmeyin.

Dengeleyiciyi ¢calistirirken her zaman yike dikkat edin.

Yiukin hareket hattinda hicbir personelin olmamasini saglayin.

Yuku personel Gizerinden gegirmeyin.

insanlari kaldirmak veya indirmek icin asla dengeleyiciyi kullanmayin.

Herhangi bir kisinin asili yikin altinda durmasina izin vermeyin.

Asili bir yoku sallamayin.

Asili bir yuku asla gozetimsiz olarak birakmayin.

Asili bir yoki asla kesmeyin veya kaynak yapmayin.

Halat veya zincir atliyorsa, birbirine karisiyorsa, asiri yik veya digimlenme oluyorsa veya asiri
gurdltt varsa dengeleyiciyi calistirmayin.

Dengeleyicinin garpismasindan veya ziplamasindan kaginin.

Hasarli veya arizal oldugunda dengeleyiciyi ¢calistirmayin.

KBC dengeleyici modellerini ¢alistirmadan 6nce zincirin uygun sekilde yaglandigindan emin olun.
Egilmis, bukulmus, yipranmis veya hasar gérmus bir halat ile dengeleyiciyi ¢alistirmayin.
Halattan veya zincirden gerilim bogalincaya kadar yuku almayin veya tutma cihazini s6kmeyin.

Eger devreye girdiginde dahili geri gekme mekanizmasi takili kaliyorsa, kullanmayin ve bakim
personelini bilgilendirin.

11
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KNIGHT PNOMATIK DENGELEYICIi CALISTIRMA KILAVUZU

B. Uyari Etiketi

Her bir dnite yapistirilmis bir uyari etiketi ile Knight Global'dan godnderilir (Bkz. Sekill-1). Bu etiket,
dengeleyiciyi caligtiran tim personeli emniyet ile ilgili 6zel hususlar hakkinda bilgilendirmek icindir. Etiket
yoksa yedegi icin Knight Global ile irtibat kurun.

A DIKKAT
Bu uyarilara uyulmamasi
6lime, ciddi yaralanmaya

veya malin hasarina
neden olabilir.

+ Bu galisma ve bakim
kilavuzunu okumadan
dengeleyiciyi
caligtirmayin.

* Hasarh veya arizali oldugunda
dengeleyiciyi calistirmayin.

* Neminal kapasiteden fazla
kaldirmayin.

* Egilmis, bilkiilmls, yipranmig
veya hasar gérmiis bir halat veya
zincir ile galistirmayin.

* insanlari veya yiikleri insanlar
lizerinden kaldirmayin.

* Celik halattan veya zincirden
getrilim bogalincaya kadar yikii
almayin veya tutma cihazini
sokmeyin.

* Uyari etiketini s6kmeyin veya
gizlemeyin.

A WARNING
Failure to follow these
warnings may result in

death, severe injury or
property damage.

« Do not operate
balancer before “Illl
reading operation [:p
and maintenance
manual. ”/
* Do not operate balancer when
damaged or malfunctioning.

* Do not lift more than rated
capacity.

* Do not operate with twisted,
kinked, frayed or damaged
wire rope or chain.

= Do not lift people or loads over
people.

* Do not remove load or
handling device until tension
is released from wire rope
or chain.

* Do not remove or obscure
warning label.

saf-006-eng-spn

KNIGHT GLOBAL

' KNIGHT GLOBAL
AUBURN HILLS, Ml USA AUBURN HILLS, Ml USA
l KNIGHT (248) 377-4950 KNIGHT (248) 377-4950

Sekil1-1
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KNIGHT PNOMATIK DENGELEYICIi CALISTIRMA KILAVUZU

C. Emniyet Cihazlari

Dahili Geri Cekme Kontroli

Dahili geri cekme kontroli Knight Global dengeleyicilerin standart ekipmanidir. Geri cekme kontroll olmadan,
¢ok hizli hareket eden halat yaralanmaya neden olabilir. Yik bir anda bosalirsa ve/veya kanca veya halat
arizalanirsa yukari dogru hizla ivmelenme, fren korumasinin dengeleyici silindir gémlegindeki oluklara
gecmesini saglayan bir merkezka¢ kuvveti olusturur. Geri cekme kontrolli asagidaki parcalardan olusur (Bkz.
Sekil 1-2): Ust geri cekme plakasi, alt geri cekme plakasi, fren korumasi ve direng yayl. Geri cekme plakalari
fren korumasini yerinde tutar ve diren¢ yayi icin bir baglanti konumu saglar. Diren¢ yayl normal ¢alisma
sirasinda fren korumasini geri ¢cekilmis konumda tutar.

Dahili geri cekme kontroliiniin aktive olmasi ani degildir. Cihaz, fren korumasinin devreye girmesine neden
olan bir hiza ivmelenmesi icin belirli bir momente ihtiya¢ duyar. Bu da normal olarak 2 ile 4 in¢c [50 mm ila 100
mm] halat hareketinden sonra olur.

Harici Geri Cekme Kontroll

Harici geri gcekme kontroli Knight Global dengeleyicilerin opsiyonel bir ekipmanidir ve geri cekme basligina
monte edilmis iki hidrolik amortisér ve dengeleyici makarasina monte edilmis bir tasiyici yataktan olusur (Bkz.
Sekil 1-3). Hidrolik amortisérler makaranin déniisine karsl sabit bir direng olusturur. Yik aniden degisirse
diren¢ makaranin ivmelenmesini énler.

Makaraya monte edilmis tasiyici yatak nedeniyle harici geri gekme kontrolu kullanildiginda 2 ing [50 mm]
strok boyu kaybolur. Harici geri gekme kontrollii modellerin dahili geri gekme kontroll veya freni yoktur.

Harici geri cekme fabrikada ayarlanmistir, kullanici tarafindan ayarlar degistiriimemelidir; ayar yapilmasi
gerekiyorsa Knight Global servis departmani ile irtibat kurun.

Fren Direng Yay!
Korumasi <

Alt Taglyici Yatak
Geri Cekme

Hidrolik Hiz Kontroll

Dengeleyici

Si_l_indiru_ Ust Geri Cekme

Gomlegi Plakasi

Sekil 1-2 Sekil1-3
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KNIGHT PNOMATIK DENGELEYICIi CALISTIRMA KILAVUZU

2. MONTAJ

Montajdan 6nce havali dengeleyicide hasar olup olmadigini gézle kontrol edin.

Bu Uniteyi hizmete almadan 6nce sahiplerinin ve kullanicinin, bu Griintin
kullanimina uygulanabilen ANSI ve OSHA standartlari dahil olmak lzere
belirli yerel ve/veya diger standartlari incelemeleri onerilir.

Dugen bir yuk yaralanmaya veya Olime neden olabilir. Dengeleyiciyi
monte etmeden dnce bu kilavuzun "Emniyet" bélimuini okuyun.

Dengeleyici halat veya zincirin ucunda agirlik olmadan calistirmayin. Bu
sekilde calistirlmasi dengeleyici ve/veya operatdre zarar verebilir.

Dengeleyicinin montaji ve kurulumu i¢in bu bélimde verilen tum proseduirleri izleyin.
ileride kullaniimak tizere dengeleyici ile birlikte verilen tim (riin bilgilerini saklayin.

Destek yapisinin sistem ve yiki destekleyebildiginden emin olun. Yapi, dengeleyici ve yikin birlesik
agiriginin yiizde 300'Uni destekleyebilmelidir. Dengeleyiciyi bir yandan bir yana ¢eviren bir destekleyici yapi
kullanmayin.

Bir rayh sistem igerisine emniyetli ve uygun bir sekilde montaj yapmak igin yayli sistem imalatcisi tarafindan
verilen montaj kilavuzuna bakin.

Dengeleyiciye beslenen hava temiz ve su veya yagdan arinmis olmaldir. Nominal dengeleme kapasitesine
erismek i¢in, dengeleyiciye 100 psi [6.0 bar] basincta hava beslenmesi gereklidir. Sayfa 3-2'deki
"Dengeleyicinin Boyutlandirilmasi'na bakiniz.

Dengeleyiciyi besleyen hava hatlarinin i¢ ¢api, hava kaynagi ve dengeleyici arasinda maksimum 100 ft. [30
m] uzaklik esas alinarak 1/2 incten [12.7 mm] kictuk olmamalidir. 100 ft.'ten [30 m] uzun mesafeler icin
tavsiye edilen hava hatti boyutlari icin Knight Global servis departmani ile irtibat kurun. Besleme hatlari
kosullar elverdigince kisa ve diuz olmaldir. Uzun besleme hatlari vebaglanti elemanlarinin, dirseklerin, t
baglantilarin agiri kullanimi hatlarin kisithgr ve yuzey surtinmesi nedeniyle hava basincinda ve akista
dismeye neden olur.

Montaj tamamlandiginda ve havali dengeleyiciyi hizmete almadan dnce sayfa 4-6 "Bakim" bolimiinde verilen
"Periyodik Kontrol" prosedirini izleyerek havali dengeleyiciyi kontrol edin.

2-1
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KNIGHT PNOMATIK DENGELEYICIi CALISTIRMA KILAVUZU

A. Konumlandirma ve Yukseklik

Minimum Montaj Yiksekligi

Sistem Knight Global tarafindan tasarlandiysa verilen cizimlerdeki
yukseklikleri kullanin.  Dogru hareket ayarlanincaya kadar halat veya
zinciri kesmeyin.

Adim 1.

Adim 2.

Adim 3.

Adim 4.

Adim 5.

Parcay! birakma noktasina tasimak icin alma noktasindan en yiiksek engele kadar olan
mesafeyi ol¢in (Bkz. Sekill 6ge A).

Parcanin veya fikstirin altindan, hangisi en altta noktada ise, kanca baglama noktasina
olan mesafeyi dl¢tin. (Bkz. Sekill 6ge B).

2. adimdan 1. adimi ¢ikartin, fark, geri gekme baslginda belirtilen dengeleyici strokundan
az olmaldir (6rn. KBA150-076, 076 dengeleyici strokudur). Fark stroktan daha buyuk ise
daha uzun stroklu bir dengeleyici kullaniimahdir.

Dengeleyici troley montaj deliklerindeki dengeleyici igin minimum montaj yuksekligi sunlarin
toplamidir: "C" ol¢usu (Bkz. Sekill), engel yiksekligi (Bkz: Sekill 63e A) ve parga ve
kancanin halka yiksekligi (Bkz: Sekill 6ge B).

Dengeleyiciler 30 ft. [9.1 m] veya 15 ft. [4.6 m] standart uzunlukta zincirle birlikte
verilmektedir.

Daha uzun zincir gerekiyorsa Knight Global ile irtibat kurun. (Ek zincir
uzunlugu dengeleyicinin hareket mesafesini artirmaz.)

Sekil1-1

Hareket Sonu
Gdstergesi—yg

A ENGEL
YOK |

AN AN NN NN NN NN NN N NN NN NN

Hareket Sonu Gdstergesi (Bilya Stop) fabrikada ayarlanmistir ve
hareket ettiriimemelidir. Degigtiriimesi gerekiyorsa sayfa 2-13'deki
talimatlara basvurun.

2-2
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KNIGHT PNOMATIK DENGELEYICIi CALISTIRMA KILAVUZU

Maksimum Montaj Yuksekligi

Hareket Sonu Gdostergesi (bilya stop), makara durduktan sonra halat veya zincirin dengeleyiciye girmeye
devam etmesini engeller. Hareket Sonu Goéstergesi hareket durdurma olarak kullaniimamali ve fabrikada
ayarlanan yerinden hareket ettirilmemelidir. Hareket Sonu Gdstergesini Tagimak dengeleyicinin strok
uzunlugunu artirmaz.

(Bkz. Sekil 2-2)

Dengeleyicinin Konumlandiriimasi

Dengeleyiciyi dogrudan yikin dstine konumlandirin; halat veya zincir 10 dereceden fazla agiklikta

bulunmamaldir (Bkz. Sekil 2-3). Halat veya zincirin ¢ok agikta bulunmasi hasara ve dengeleyicinin erken
asinmasina neden olur.

Strok Mesafesi
(dengeleyici icin sabit kalir)

( y——Hareket Sonu

Gostergesi

Caligma Mesafesi
(montaja gore degisir)

Yk

Sekil 2-2

2-3
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KNIGHT PNOMATIK DENGELEYICIi CALISTIRMA KILAVUZU

Kelepce
< A/Halat Kilifi
Yuksik L >
\Yuk Kanca
Goziu
Emniyet /
$ Kil 2-4 Mandali
ekl 2-

B. Yuk Kancasinin Montaji

Adim 1.

Adim 2.

Adim 3.

Adim 4.

Adim 5.
Adim 6.

Adim 7.

Adim 8.

Adim 9.

Adim 10.

Adim 11.

Adim 12.
Adim 13.

Bu prosedir boyunca Sekil 2-4'e bakiniz.

Dengeleyiciyi imalatcinin talimatlarina gére ray veya yaplya monte edin.

Tam olarak uzayincaya kadar halati yavasca cekin. Hareket sonu gdstergesinden halat
kilavuzuna olan uzaklik model numarasindaki strok uzunluguna esit olmalidir (Bkz. sayfa 3-
1 "Model Numarasi").

Fiksturl parcaya baglayin. Parcanin istenen hareket mesafesinin en alt noktasinda
olmasini saglayin.

YUk kancasini fiksture baglayin. Kancanin oturdugundan ve emniyet mandalinin tam olarak
kapali oldugundan emin olun.

Halatin ucunu yik kanca g6zu icinden gecirin ve gerilinceye kadar cekin.

Halatta 2 in¢c [50 mm] veya daha fazla bosluk birakin. Bu, parcayi fikstirden ayirmaya
calisirken halatin gerilmesini 6nleyecektir.

Halat yUksuguni yik kanca gozine kaydirarak gecirin. Kanca goziine gecirmek icin yiksuk
acilabilir. YUksugu gerektiginden fazla biikmeyin.

Halati yuksugin igcinden gegirin ve bir g6z olusturacak sekilde halati tekrar kendisinin
Ustune kivirin,

Baglanti civatalarini kelepceden soékin ve kelepcgeyi yuksugin Ustiine gecirin, hem "yuklg"
hem de "yukslz" halati kelepce icine sokun.

Sikisincaya kadar kelepce civatalarini sirayla sikin. Kelepcge civatalarini siktiktan sonra
4.3 ft.Ib [5.83 Nm] tork degerine torklayin.

Halat uzunlugunun dogru oldugundan emin olmak igin fikstlr ve parca ile birka¢ dengeleyici
¢evrimi gergeklestirin.
Kelepge civatalarinin dogru tork degerine sikildigindan emin olmak i¢in kontrol edin.

Fazlalik halatini kelepgeden yaklasik olarak 1 in¢ [25 mm] uzakliktan kesin. Yipranmayi
onlemek icin halatin ucuna bir halat kilifi veya bant sarin.
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Yuva

I's

<4— Kovan

4/Qapraz Civata

Sekil 2-5

C. Doner Pranga Montaji

Adim 1.
Adim 2.

Adim 3.

Bu prosedr boyunca Sekil 2-5 bakiniz.

Dengeleyiciyi imalat¢inin talimatlarina gore ray veya yapilya monte edin.

Tam olarak uzayincaya kadar zinciri yavasca cekin. Hareket Sonu Gostergesinden zincir
kilavuzuna olan uzaklik model numarasindaki strok uzunluguna esit olmalidir (Bkz. sayfa 3-
1 "Model Numarast").

Fikstirii parcaya baglayin. Parcanin istenen hareket mesafesinin en alt noktasinda
olmasini saglayin.

YUk baglarken Capraz Civatanin serbest dondiginden emin olun.

Adim 4.
Adim 5.

Adim 6.

Doner prangayi fikstire baglayin. Capraz civata somununu elle sikin ve catal pimi takin.

Kancay! yukari dogru tutun ve zinciri doner pranga duzenegine yerlestirin. Pimle hizaya
gelen zincir baklasinin en az 2 in¢ [50 mm] altindaki zincir baklasini isaretleyin. Bu ekstra
uzunluk, parcayi fikstirden ayirmaya ¢alisirken zincirin gerilmesini 6nleyecektir.

isaretlenen baklada zinciri civata keskisi veya taglama makinesi ile kesin.

Zinciri kesmeden 6nce uzunlugun uygulama icin dogru oldugundan emin
olun. Eger yikseklik engeli yoksa fazla zincir uzunlugu birakilabilir.

Yaralanmayi oOnlemek icin zinciri keserken uygun emniyet ekipmani
kullanin.

Adim 7.
Adim 8.

Zincirin son baklasini yuvaya sokun. Pimin baklanin yanlari ile hizalanmasini saglayin.

Pimi yuva ve zincir baklasina dogru hafifce vurun. Pimin baklaya gectiginden ve
sikismadigindan emin olun. Pim ucu kovan ile ayni hizada oluncaya kadar pime vurarak
tamamen yuvaya oturtun.

2-5
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D. Palanga (Halat) Montaji

Palanga
—>

Sekil 2-6

-

Bu prosedir boyunca Sekil 2-6'ya bakiniz.

Adim 1. Halati palangaya dolayin. Halatin kasnagin oyugundan
gectiginden emin olun.

Adim 2. Kelepge civatalarini gevsetin ve kelepcgeyi halata kaydirin.

Adim 3. Yiksugl mapaya takin. Mapaya takmak icin yuksuk
acltlabilir, yuksugu gerektiginden fazla biikmeyin.

Adim 4. Halatt kancanin baglanti ayagindan ve yiksukten
gecirerek dagiumleyin.
Adim 5. Halatin ucunu kelepcenin arkasindan dolayin. Yik kancasi

Adim 6.

Adim 7.

Adim 8.

Adim 9.
Adim 10.

veya pranga ile uygun seviyede oluncaya kadar halati ¢ekin.

Halatta 2 in¢ [50 mm] veya daha fazla bosluk birakin. Bu, pargay! fikstirden ayirmaya
calisirken halatin gerilmesini dnleyecektir.

Sikisincaya kadar kelepce civatalarini sirayla sikin. Kelepce civatalari sikildiktan sonra 4.3
ft.Ib [5.83 Nm] tork degerine torklayin.

Halat uzunlugunun dogru oldugundan emin olmak i¢in fikstlr ve parca ile birka¢ dengeleyici
cevrimi gergeklestirin.

Kelepge civatalarinin dogru tork degerine sikildigindan emin olmak icin kontrol edin.

Fazlalk halatini kelepceden yaklasik olarak 1 in¢ [25 mm] uzakliktan kesin, yipranmayi
onlemek icin halatin ucuna bir halat kilifi veya bant sarin.

E. Palanga (Zincir) Montaji

Adim 1.
Adim 2.

Adim 3.

Zinciri palangaya dolayin. Zincirin kasnagin oyugundan gectiginden emin olun.

Zinciri dengeleyicideki mapaya kadar getirin. Mapa ile hizaya gelen zincir baklasinin en az
2 in¢ [50 mm] altindaki zincir baklasini isaretleyin. Bu ekstra uzunluk, parcay! fikstirden
ayirmaya calisirken zincirin gerilmesini 6nleyecektir.

isaretlenen baklada zinciri civata keskisi veya taglama makinesi ile kesin.

Zinciri kesmeden dnce uzunlugun uygulama icin dogru oldugundan emin
olun. Eger yikseklik engeli yoksa fazla zincir uzunlugu birakilabilir.

Yaralanmay1 dnlemek icin zinciri keserken uygun emniyet ekipmani kullanin.

Adim 4.

Adim 5.

Zinciri palanga kasnak makarasindan gegcirin. Pranga Crosby Kelepgesi kullanarak zinciri
kanca baglanti ayagina gegirin.

Doéner prangay! mapaya baglayin.
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MONTAJ
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F. Kontrol Moduli Montaji

Asagida listelenen montaj adimlari Kontrol Modulu konfigiirasyonlarini kapsamaktadir:
e Yukari/ Asagl Kumanda Sistemi

Tek Dengeleme

Cift Dengeleme

Yuksek Yk Birakmall Tek Dengeleme

Hassas Dokunmatik Kontrol

Yukari / Asagi Kumanda Sistemi
Parca Numaralari: BCS3017, BCS3320, BCS3330, BCS2326, BCS2231, BCS2327, BCS2091, BCS2321

Montaj

Adim 1. Manifold (dagitici), hortumlar ve kumanda sistemi diizenegini paketinden ¢ikartin ve hasar
olup olmadigini kontrol edin.

Adim 2. Nakliye amaciyla O-ringi kapatan manifoltun arkasindaki bandi sokiin. O-ringin manifoltun
arkasindaki yuvaya yerlestiriimis oldugunu kontrol edin. Degilse verilen O-ringi takin.

Kontrol modullu ve dengeleyici arasindaki hava yalitimi dizgin calisma
icin gereklidir.

Adim 3. Nemli bir bezle montaj yiizeylerini silin. Hava ¢ikigini valf basligindaki giris ile hizalayin ve
verilen dort (4) civata ile kontrol modulind valf bashdina baglayin. 5 ft.lb [6.8 nm]
tork deg@erine torklayin.

¢ (Sadece tandem) Kole manifoltu ikinci dengeleyiciye takmak igin 3. adimi tekrarlayin.
Adim 4. 2 veya 3 portlu manifold i¢in asagidaki uygun adimlari izleyin.
iki Port:

Adim 1. Hortumu manifold Uzerinde sag taraftaki baglanti elemanina (YUKARI) baglayin;
karsl ucu kumanda sistemindeki port "1"e baglayin.

Adim 2. Hortumu manifold tizerinde sol taraftaki baglanti elemanina(ASAGI) baglayin; karsi
ucu kumanda sistemindeki port "2"e baglayin.

Uc Port:

Adim 1. Birinci hortumu manifold Uzerinde sag taraftaki baglanti elemanina (YUKARI)
baglayin; kargl ucu kumanda sistemindeki sag "CIKIS" portuna baglayin.

Adim 2. Ikinci hortumu manifold {izerinde sol taraftaki baglanti elemanina (ASAGI)
baglayin; kargl ucu kumanda sistemindeki sol "CIKIS" portuna baglayin.

Adim 3. Uglincii hortumu manifold tizerinde en sagdaki baglanti elemanina baglayin; karsi
ucu kumanda sistemindeki merkez "GIRIS" portuna baglayin.

Tezgah Avari
Adim 1. Sapma ayar vidasini (Sekil 2-7) duruncaya kadar (yliklemeyin) saat yéninin tersine cevirin
ve yarim tur geri ¢evirin.

Adim 2. UP (yukan) olarak isaretlenmis akis kontrol vidasini oturuncaya kadar saat yoniinde ¢evirin

ve daha sonra tam bir tur geri ¢evirin.

Adim 3. DN (asagi) olarak isaretlenmis akis kontrol vidasini

oturuncaya kadar saat yoninde cevirin ve daha sonra D“N
tam bir tur geri ¢evirin.

Adim 4. Kontrol moduliinin tezgah ayari simdi yapilmistir. Ana ng
hava baglantisindan sonra ("Ana Havanin

Baglanmasi"na bakiniz, sayfa 2-14) ek ayarlarin Sekil 2-7  Sapma Ayar Vidasi
yapillmasi gereklidir (Sayfa 4-1'e bakiniz).

2-7
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Cift Dengeleme

Parca Numaralari: BCS2215, BCS2323

Adim 1.

Adim 2.

Montaj

Cift dengeleme modiilii, hortumlar ve kumanda sistemi diizenegini paketinden ¢ikartin ve
hasar olup olmadigini kontrol edin.

Nakliye amaciyla O-ringi kapatan manifoltun arkasindaki bandi sékiin. O-ringin manifoltun
arkasindaki yuvaya yerlestirilmis oldugunu kontrol edin. Degilse verilen O-ringi takin.

Kontrol moduli ve dengeleyici arasindaki hava yalitimi diizgiin ¢alisma
icin gereklidir.

Adim 3.

Adim 4.

Adim 5.

Adim 6.

Adim 1.

Adim 2.

Tek Dengeleme

Nemli bir bezle montaj ylzeylerini silin. Hava cikisini valf bashdindaki giris ile hizalayin ve
verilen dort (4) civata ile kontrol modulini valf bashdina baglayin. 5 ftlb [6.8 nm]
tork deg@erine torklayin.

Birinci hortumu manifoltd tzerinde sag taraftaki baglanti

elemanina (14) baglayin; karst ucu kumanda

sistemindeki sag "CIKIS" portuna baglayin. (Bkz. Sekil O O

2-8) 12 14

ikinci hortumu manifoltd Uizerinde sol taraftaki baglant P O
elemanina (12) baglayin; karsi ucu kumanda

sistemindeki "CIKIS" portuna baglayin. (Bkz. Sekil 2-8) Sekil 2-8
Uglinci hortumu manifold Gizerinde en sagdaki baglanti

elemanina (P) baglayin; karsi ucu kumanda sistemindeki merkez "GIRIS" portuna baglayin.
(Bkz. Sekil 2-8)

Tezgah Avari
Duruncaya kadar dugmeleri saat yoninin tersine cevirerek birakma regulatérlerini
bosaltin.

Kontrol modilinin tezgah ayari simdi yapiimistir. Ana hava baglantisindan sonra ("Ana

Havanin Baglanmasi'na bakiniz, sayfa 2-14) ek ayarlarin yapilmasi gereklidir (Sayfa 4-1'e
bakiniz).

Parca Numarasi: BCS2018

Adim 1.
Adim 2.

Montaj

Manifold ve regulator dizenedini paketinden ¢ikartin ve hasar olup olmadidini kontrol edin.

Nakliye amaciyla O-ringi kapatan manifoltun arkasindaki banti sékiin. O-ringin manifoltun
arkasindaki yuvaya yerlestirilmis oldugunu kontrol edin. Degilse verilen O-ringi takin.

Kontrol moduli ve dengeleyici arasindaki hava yalitimi dizgin calisma

icin gereklidir.
Adim 3. Nemli bir bezle montaj ytzeylerini silin. Hava c¢ikisini valf bagligindaki giris ile hizalayin ve
verilen dért (4) civata ile kontrol modulini valf bashgina baglayn.
5 ft.Ib [6.8 nm] tork degerine torklayin.
Tezgah Avyari
Adim 1. Duruncaya kadar dugmeyi saat yodninin tersine
cevirerek birakma regulatorlerini bosaltin. (Bkz. Sekil 2-9)
Adim 2. Kontrol moduliiniin tezgah ayari simdi yapilmistir. Ana
hava baglantisindan sonra ("Ana Havanin
Baglanmasi"na bakiniz, sayfa 2-14) ek ayarlarn . :
yapilmasi gereklidir (Sayfa 4-2'ye bakiniz). Sekil 2-9 Regulator
Dugmesi
2-8
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Yiksek Birakmali Tek Dengeleme

Parca Numaralari: BCS2090, BCS2322

Adim 1.

Montaj
Manifold, regilatér ve sensor diizenegini paketinden cikartin ve hasar olup olmadigini

kontrol edin.

Nakliye amaciyla O-ringi kapatan manifoltun arkasindaki banti sékiin. O-ringin manifoltun
arkasindaki yuvaya yerlestiriimis oldugunu kontrol edin. Degilse verilen O-ringi takin.

Kontrol moduli ve dengeleyici arasindaki hava yalitimi diizgin calisma
icin gereklidir.

Adim 2.

Adim 3.

Adim 4.

Adim 1.

Adim 2.

Adim 3.

Nemli bir bezle montaj yiizeylerini silin. Hava ¢ikisini valf bashgindaki giris ile hizalayin ve
verilen dért (4) civata ile kontrol modldlind valf bashigina  baglayin.
5 ft Ib [6.8 nm] tork degerine torklayin.

Asagida listelendigi sekilde sensér duzenegini baglayin; sayfa 2-4, "Yik Kancasinin
Takilmasi" bagligina bakin.

e Halat- dogrudan sensordeki goze

e Zincir - kancanin altinda ve yikun Ustlinde

e Palangadan gecirilmis - senséri dengeleyicideki mapaya baglayin ve halat veya zinciri
sensordeki goze baglayin.

Verilen hortumu regulatérdeki baglanti elemanina ve sensordeki baglanti elemanina

baglayin.

Tezgah Avari
Duruncaya kadar digmeyi saat yonunin tersine cevirerek birakma regulatérlerini bosaltin.
(Bkz. Sekil 2-10)

Ayar vidasini gevsetin ve yay gerilimi bosalincaya kadar sensordeki tirtikli diski saat
yoniinde cevirin.

Kontrol modulinin tezgah ayari simdi yapiimistir. Ana hava baglantisindan sonra ("Ana
Havanin Baglanmasi"na bakiniz, sayfa 2-14) ek ayarlarin yapiimasi gereklidir (Sayfa 4-2'ye

bakiniz).
[H[_ Hl |

L]

Regllator
Digmesi

L]
Ayar Vidasi
(Arkada)
S]
Q
Sekil 2-10
2-9
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Hassas Dokunmatik Kontrol

Parca Numaralari: BCS2214, BCS2213

Adim 1.

Adim 2.

Montaj

Manifold, hortumlar ve sirali valf diizenegini paketinden ¢ikartin ve hasar olup olmadigini
kontrol edin.

Nakliye amaciyla O-ringi kapatan manifoltun arkasindaki bandi sékiin. O-ringin manifoltun
arkasindaki yuvaya yerlestiriimis oldugunu kontrol edin. Degilse verilen O-ringi takin.

Kontrol moduli ve dengeleyici arasindaki hava yalitimi dizgin calisma
icin gereklidir.

Adim 3.

Adim 4.

Adim 5.

Adim 6.

Adim 7.

Adim 1.

Adim 2.

Adim 3.

Adim 4.

Nemli bir bezle montaj yiizeylerini silin. Hava ¢ikisini valf bashgindaki giris ile hizalayin ve
verilen dort (4) civata ile kontrol modulina valf bagligina baglayin. 5ft.lb [6.8 nm] tork
degerine torklayin.

Asagida listelendigi sekilde sirali valf dizenegini baglayin; sayfa 2-4, "Yik Kancasinin
Takilmasi" bashgina bakin.

e Halat- dogrudan sirali valftaki goze
e  Zincir - kancanin altinda ve yikin Ustiinde

Sari hortumu manifold Uzerinde sag taraftaki baglanti elemanina (YUKARI) baglayin; karsi
ucu sirah valftaki port "2"ye baglayin.

Siyah hortumu manifold (izerinde sol taraftaki baglanti elemanina (ASAGI) baglayin; karsi
ucu siral valftaki port "4"e baglayin.

Beyaz hortumu manifold Gzerinde en sagdaki baglanti elemanina baglayin; karsi ucu sirali
valftaki port "1"e baglayin.

Tezgah Avari

Sapma ayar vidasini (Bkz. Sekil 2-11) duruncaya kadar saat yoninin tersine gevirin ve
yarim tur geri ¢evirin.

UP (yukari) olarak isaretlenmis akis kontrol vidasini oturuncaya kadar saat yoniinde gevirin
ve daha sonra tam bir tur geri ¢evirin.

DN (asag) olarak isaretlenmis akis kontrol vidasini oturuncaya kadar saat yoniinde ¢evirin
ve daha sonra tam bir tur geri ¢cevirin.

Kontrol moduliniin tezgah ayari simdi yapiimistir. Ana hava baglantisindan sonra ("Ana
Havanin Baglanmasi'na bakiniz, sayfa 2-14) ek ayarlarin yapilmasi gereklidir (Sayfa 4-3'e
bakiniz).

o o © o o I_
D"N @ UaP

I
Sapma Ayar Vidasi

O

Sekil 2-11

2-10
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G. Troley / Ust Aski Kancas!i Montaji

Rayli Troley
Parca Numaralart:

Knight web sitesine bakiniz: http://www.knight-ind.com/balancer_acs.htm

Somunlari
braketine zarar verir.

AUYARI!

asirt sikmayin. Asiri sikmadan kaynaklanan stres kutu

Adim 1.

Adim 2.

Adim 3.

Adim 4.

Adim 5.

Asagida gosterildigi gibi kutu braketindeki plakalardan birinde deliklere iki (2) M16 x 2.0 x
100 mm HHCS civatayl M16 rondela ile takin (Bkz. Sekil 2-12).

Bir (1) 5/8 x ling [25mm] pulu her bir civataya gecirin ve civatalari troleydeki montaj
deliklerine takin.

Kalan iki (2) pulu gosterildigi gibi troley ve kutu braketindeki ikinci plaka arasina civata
basina bir (1) tane olacak sekilde takin (Bkz. Sekil 2-13)

Montaj civatalarina iki (2) M16 x 2.0 Nylok somun ve M16 duz rondela gecirin.
(Bkz. Sekil 2-14)

Oturuncaya kadar Nylok somunlari sikin ve civatalarin dénmedigini elle kontrol edin,
civatalari asiri sikmayin.

Emniyet halatini monte edin; sayfa 2-13'teki proseduirt takip edin.

o
3

Sekil

M16x2.0x100 HHCS

Nylok
Somunlar ve
Rondelalar

2-12 Sekil 2-14

Sekil 2-13

Ust Aski Kancasi

Parca Numarasi: BPA2016

Somunlari
braketine zarar verir.

AUYARI!

asirt sikmayin. Asiri sikmadan kaynaklanan stres kutu

Adim 1.

Adim 2.

Adim 3.
Adim 4.
Adim 5.

Ust aski kancasini kutu braket halat kilavuz
(Bkz. Sekil 2-15)
iki (2) 1/2 rondela ile 1/2-13 x 4 in¢ HHCS civatayi Ust kanca diizenegine ve kutu braketine

takin.

1/2-13 tur kilitli somunu civataya takin ve oturuncaya kadar sikin, civatayi asiri sikmayin.
ilk somunu sabit tutarken ikinci 1/2-13 tur kilitli somunu civataya takin ve sikin.

Emniyet halatini monte edin; sayfa 2-13'teki prosedirt takip edin.

dirsegine tarafina  yerlestirin.

Ofset Konumu

Sekil 2-15
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H. I-Profilli Troley

Parca Numarasi: Knight web sitesine bakiniz: http://www.knight-ind.com/balancer_acs.htm
I-Profilli troley, troley plakasi ve kutu braketi arasina her iki yanda esit sayida diz rondela yerlestirilerek farkl
I-profil genisliklerine uyacak sekilde ayarlanabilir (Bkz. asagidaki Sekil 2-16).

\

Troley Plakasi Kjtu Braketi

Sekil 2-16 Duiz Rondelalar

Somunlari asiri sikmayin. Asirt sikmadan kaynaklanan stres kutu
braketine zarar verir.

Adim 1.

Adim 2.

Adim 3.

Adim 4.

Adim 5.
Adim 6.
Adim 7.
Adim 8.
Adim 9.

Rondelalarla  birlikte iki civatayr troley plakasindaki alt deliklere takin.
(Bkz. Sekil 2-16)

Asagida gosterildigi gibi gerekli sayida diiz rondelalari civatalara yerlestirin (Bkz. Sekil 2-
17).

Civatalari kutu braketindeki civata deliklerinden gegirerek troley plakasinin kutu braketinde
merkezlenmesini saglayin.

Aralarina iki (2) adet rondela ile birlikte iki (2) adet 1 in¢ [25 mm] pulu her bir civataya takin.
(Bkz. Sekil 2-18)

Civatalari kutu braketinin ikinci tarafindan takin.

Her bir civataya gerekli sayida diiz rondela yerlestirin.

Asagida gosterildigi gibi ikinci troley plakasini civatalara yerlestirin (Bkz. Sekil 2-18).

Montaj civatalarina iki (2) M16 x 2.0 Nylok somun ve M16 diiz rondela takin.

Oturuncaya kadar Nylok somunlari sikin ve civatalarin dénmedigini elle kontrol edin,
civatalari asiri sikmayin.

Sekil 2-17 Sekil 2-18
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MONTAJ
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|. Glvenlik Halati Montaji

Adim 1. Yuksukleri gosterildigi sekilde gecirin (Bkz. Sekil 2-19).

Adim 2. iki (2) halat kelepcesini halata gegirin.

Adim 3. Halatin ucunu yuksugun etrafinda diagumleyin ve gdsterildigi gibi ucunu halat
kelepcgelerinden gegirin.
(Bkz. Sekil 2-19) Halat Sirt1 (doviulmus par¢a) halat ucunun "yukli" (uzun) kismina yaslanir.
U-civata halat ucunun “yiikstiz” (kisa) kismina yaslanir.

Adim 4. Kelepcelerdeki somunlari her bir yandan sirayla sikin.

Adim 5. Troley veya Ust kanca i¢in asagidaki adimlari izleyin.

Troley
Adim 1. Kutu braketinin bir tarafindaki acik delikten halati gegirin.
Adim 2. Halati troleydeki merkez delikten gegirin.
Adim 3. Troley plakasinin ikinci tarafindaki delikten halati gegirin.
Ust Kanca

Adim 1. Kutu braketinin her iki tarafindan halati gegirin.
Adim 2. Halat Ust kancadan gegirerek dugumleyin.

Adim 6. Halatin diger ucunda 2'den 4'e kadar olan adimlari tekrar edin. Halati, dengeleyicinin
distsu 1 incten [25 mm] daha fazla olmayacak sekilde takin.

Adim 7. Fazla halati kesin ve yipranmayi énlemek i¢in halat uclarini bantlayin.

Yikstk—p <«——Yiksik
"Yikla Ug” Halat Sirti
“Yiksiiz Ug" X
Uksiz Ug -Ci
Sekil 2-19 Hrenvate

J. Hareket Sonu Gdstergesinin Yerlestirilmesi (Bilya Stop)
Bu prosedir, pndmatik kontroller ayarlandiktan sonra tamamlanmalidir.

Hareket Sonu Gostergesi konumu fabrikada ayarlanmistir.  Hareket
ettiriilmemelidir. Konum ve Yukseklik gereksinimleri igin sayfa 2-2 ve 2-3'e

bakiniz.

Adim 1.

Halat veya zinciri dengeleyicinin strokundaki en yiiksek noktaya kaldirin.

Adim 2. Halat veya zincirdeki Hareket Sonu Gostergesini kablo kilavuzunun 1 in¢ yakinina
yerlestirin. (Bkz. sayfa 2-14'te Sekil 2-20)

Adim 3. Hareket Sonu Gdstergesini yerine sabitleyin.

Adim 4. Hareket Sonu Gostergesinin konumunu kontrol etmek icin dengeleyiciyi tim stroku

boyunca calistirin. Hareket Sonu Goéstergesi kablo veya zincir kilavuzunun 1 in¢ yakininda
durmahdir.
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K. An

oo o oo

Halat/Zincir Kilavuzu

Hareket Sonu
Gostergesi

Sekil 2-20

a Havanin Baglanmasi

Hava kaynag,

bu kilavuzdaki talimatlara uygun olarak dengeleyici genel yapisina monte edildikten ve verilen

kontroller yapildiktan sonra baglanacaktir.

Knight Global,
eder. Standart
modeline bagli
scfm minimum

dengeleyici kontrollerine i¢ ¢capi en az 1/2 in¢ [12.7 mm] olan hortum baglanmasini tavsiye
hortum 1/2 in¢ [12.7 mm] i¢ ¢apa sahiptir. Yeterli akis ve basing da gereklidir. Dengeleyicinin
olarak optimal ¢alisma igin 100 psi'da [10.3 bar] en az 16 scfm veya 60 psi'da [4.1 bar] 10.4
besleme gereklidir. Yetersiz akis zayif performansa neden olur.

150 psi [10.3 bar] giris basincini asmayin.

Adim 1

Adim 2.

Adim 3.
Adim 4.
Adim 5.

Adim 6.

. Dengeleyiciye baglamadan 6nce hava hatlarini temizleyin ve tim Kkirlerden arinmis
olmasini saglayin.

Regulatére veya manifolttaki hava girisine temiz, filtre edilmis, yadsiz hava beslemesi
baglayin.

Hava besleme valflerini ve/veya kilitleme valflerini agin.

Hava regilatériini en az 60 psi'a [4.1 bar] ayarlayin.

Sistemde gevsek baglanti elemani veya sizinti olup olmadigini kontrol edin. Gerekiyorsa
tamir edin.

Duzgin cahsma icin dengeleyiciyi ayarlamak Uzere bu kilavuzun Bakim Kismindaki
ayarlama prosedaurlerini izleyin.

Ana hava beslendikten sonra dengeleyici ¢alisacaktir. Dengeleyiciye yik
baglanmadan kontrolleri calistirmayin veya regulatér digmelerini
ayarlamayin.

2-14
MONTAJ



KNIGHT PNOMATIK DENGELEYICIi CALISTIRMA KILAVUZU

3. CALISMA

Baski Yatagi
(piston ve makara arasinda)

Vidali Mil Kapagi

Hava Girig / Cikig

Valf Basligi
Makara / \ Pisto‘n\ Hava Odasi

Geri Cekme Bashar  /

Vidali Mil

Sekil 3-1

A. Caligma Prensibi

(Bkz. Sekil 3-1)

Basingli hava, hava girisinden (gdsterilmeyen bir kontrol moduilu tarafindan regule edilir) hava odasina girer.
Hava basinci pistonu baski yatagina dogru iter. Baski yatagi giici sabit bir vidali mil Gzerinde hareket eden
makaraya iletir. Vidali mil, makaranin dénerek halat veya zinciri almasini saglar.

Hava, hava odasindan bosaltilinca yikin agirhigr makaranin ters yonde dénmesine neden olur ve halat veya
zincir makaradan bosalir.

B. Model Numarasi

Dengeleyici model numarasi dengeleyici tipini ve spesifikasyonlarini belirtir. Harfler dengeleyicinin tipini
belirtir; Tablo 1'e bakiniz. ik say! serisi 100 psi'daki [6.89 bar] nominal dengeleme kapasitesini belirtir (KBA-
100, KBA-150, KBC-100 ve KBC-150 i¢in 110 psi‘daki [10.34 bar] kapasite) ve son say! serisi dengeleyicinin
maksimum strok veya hareketidir (Bkz. Sekil 3-2). Model numarasindan sonra gelen "EX", dengeleyicinin bir
harici geri cekme cihazi ile donatiimig oldugunu belirtir.

Model numarasi ve seri numarasi, dengeleyici kutusuna yerlestiriimis kimlik etiketindedir. (Etiket konumlari
icin Bkz. sayfa 4-10'da Sekil 4-6)

Tum modeller ve spesifikasyonlar icin web sitesine bakiniz: http://www.knight-ind.com/balancers.htm.

Harfler Dengeleyici Tipi
KBA Tek Halat
KBC Tek Zincir
RKBA Palangalanmis Halat
RKBC Palangalanmig Zincir
DKBA Cift Tamburlu Halat )
DKBC Cift Tamburlu Zincir Sekil 3-2
TKBA Tandem Halat
TKBC Tandem Zincir
TRKBA Tandem Palangalanmig
Tablo 1
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C. Dengeleyicinin Boyutlandiriimasi

Yik Kapasitesi

Bir havali dengeleyiciyi tanimlarken, yik kapasitenizi belirlemek icin nominal kapasitenin %80'ini kullanmaniz
Onerilir. Bu yaklasim tesis basin¢h hava beslemesindeki normal dalgalanmalari karsilar. Dengeleyiciler 100
psi'da siniflandiriidiklari igin tam yik kapasitesini hesaplamak icin asagidaki 6rnegdi kullanin.

Havali Dengeleyici Boyutlandirma Formili

Yk Dengeleme Ornegi:
Tesis havasi 80 psi, 350 (Dengeleyici nominal kapasitesi) x 0.80 (80 PSI) [Basing faktorii] = 280 |b (127 kg)

Yik Kaldirma Ornegi:
Tesis havasi 80 psi, 350 (Dengeleyici nominal kapasitesi) x 0.80 (80 PSI) [Basing faktéri] x 0.80 [kaldirma
faktori] = 224 Ib (101 kg)

Yik Dengeleme

Dengeleyiciler yiki havada tutmak icin tasarlanmistir fakat ayni zamanda bir ving olarak da kullanilabilir. 100
psi'daki [6.89 bar] maksimum yuk bir yiki dengeleyecektir fakat yiki kaldirmayacaktir. Eger 100 psi [6.89
bar] sistem basinci mevcut degilse, yiki hareket ettirmek sistem basincindaki azalmayla dogru orantili olarak
zorlasir. Yik, optimal dengeleme icin dengeleyicinin nominal kapasitesinin ylzde 65'i olmalidir. Knight
Global, ving uygulamalari icin toplam yuk agirhiginin dengeleyici kapasitesinin yiizde 75'i veya daha azi
olmasini 6nerir.

100 psi'daki maksimum yik kapasitesi yukiu dengeleyecektir fakat yiki
kaldirmayacaktir.
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4. BAKIM
A. Caligma Ayarlari

Kumanda Sistemi Kontrolu
Parca Numaralari: BCS3017, BCS3320, BCS3330, BCS2326, BCS2231, BCS2327, BCS2091, BCS2321

Ana hava beslendikten sonra dengeleyici ¢alisacaktir. Dengeleyiciye yik

baglanmadan kontrolleri calistirmayin veya regulatér dugmelerini
ayarlamayin.

Adim 1. Yiki (parcal fikstir) yik kancasina takin.

Adim 2. Yuki kaldirmak icin UP (yukari) digmesine hafifce basin.

Adim 3. YUk yukari kalkmazsa veya yavas kalkarsa, istenen hiza erisinceye kadar UP (yukari)
digmesine basarken UP (yukari) akis kontroliinl saat yoénunln tersine cevirin Dengeleyici

hala yavas ise veya hareket etmiyorsa, istenen hiza erisinceye kadar DN (asagi) akis
kontrolini saat yoniinde cevirin.

Daha hizli hareket gerekiyorsa sistem basinci ve/veya akisi artiriimalidir.
Daha bulyik kapasiteli bir dengeleyici ile degistirmek gerekli olabilir.

Adim 4. Yuku indirmek icin DOWN (asag!) koluna basin.

Adim 5. istenen hiza erigilinceye kadar DN akis kontroliinii saat yénuiniin tersinde cevirerek hizi
arttirin.

Eger ayarlar yapildiktan sonra yik hala hareket etmiyorsa sayfa 4-4'deki
"Dabhili Emniyet Geri Cekme Kontroliinu Sifirlama" bagligina bakin.

Asagl hareket yikin Gstiindeki yercekimi kuvveti tarafindan belirlenir.
Daha hafif yikler asagi hizl hareket icin yardima ihtiyac duyabilir.

Cift Dengeleme
Parca Numaralari: BCS2215, BCS2323

Ana hava beslendikten sonra dengeleyici calisacaktir. Dengeleyiciye yuk

baglanmadan kontrolleri calistirmayin veya regulatér digmelerini
ayarlamayin.

Cift dengeleme modiilleri kullanan pnoématik devreler halatin istenmeyen
hizlanmasini dnlemek icin ek emniyet mantik sistemi gerektirir.

Adim 1. Fikstiru (parca yok) yuk kancasina takin.

Adim 2. Kumanda sisteminin sag tarafindaki kola basin veya cift dengeleme kontrol moduliinde sag
taraftaki baglanti elemanina bir hava sinyali génderin. (devami sonraki sayfada)
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Adim 3.

Adim 4.

Adim 5.
Adim 6.
Adim 7.

Adim 8.

Adim 9.

Adim 10.

Tek Dengeleme

Yik kalkmaya baslayincaya kadar sol taraftaki birakma regilatérii dugmesini (hava
kaynagindan en uzak olan) saat ydéniinde yavasca cevirin.

YUk yavasca kalkarken, yukin kalkmasi duruncaya kadar birakma regulatér ayar
dugmesini saat yonuniin tersine ¢evirin.

Yukin yukari ve asagl hareket etme gicl esit oluncaya kadar digmeyi ayarlayin.

Yuku fiksture yikleyin.

Kumanda sisteminin sol tarafindaki kola basin veya cift dengeleme kontrol moduliinde sol
taraftaki baglanti elemanina bir hava sinyali génderin.

Yik kalkmaya baslayincaya kadar sag taraftaki birakma regilatori digmesini yavasca
cevirin.

Yuk yavasca kalkarken, yikin kalkmasi duruncaya kadar birakma regulator ayar
digmesini saat yonuniin tersine cgevirin.

Yukun yukari ve asagi hareket etme glicu esit oluncaya kadar digmeyi ayarlayin.

Parca Numarasi: BCS2018

Ana hava beslendikten sonra dengeleyici ¢aligsacaktir. Dengeleyiciye yuk
baglanmadan kontrolleri calistirmayin veya regulator dugmelerini
ayarlamayin.

Adim 1.
Adim 2.

Adim 3.

Adim 4.

Yk, yik kancasina takin.

Yuk kalkmaya baslayincaya kadar birakma regilatéri digmesini yavas¢ca saat yoninde
gevirin.

Yuk yavasca kalkarken, yukin kalkmasi duruncaya kadar birakma regulatdér ayar
digmesini saat ydnintin tersine cevirin.

Yukin yukari ve asagi hareket etme giici esit oluncaya veya istenen etkiye erisilinceye
kadar diugmeyi ayarlayin.

Yuksek Birakmali Tek Dengeleme

Pargca Numarasi: BCS2322, BCS2090

Ana hava beslendikten sonra dengeleyici calisacaktir. Dengeleyiciye yik
baglanmadan kontrolleri calistirmayin veya regulatér dagmelerini

ayarlamayin.

Adim 1. YUkd, yuk kancasina takin.

Adim 2. Yik kalkmaya baslayincaya kadar veya ayar digmesi duruncaya kadar regilatér ayar
digmesini yavasca saat yoninde cevirin. Ayar diugmesini geri cekin bir ve yarim tur
dondirin. Halat veya zincir gergin olabilir fakat yik kalkmayabilir.

Adim 3. YUk kalkmaya baslayincaya kadar sensor Uzerindeki tirtikh diski yavasca saat yoninde
cevirin.

Adim 4. Yik yavasca kalkarken, yukin kalkmasi duruncaya kadar sensor tirtikli diskini saat
yonunln tersine gevirin.

Adim 5. Dogru olarak ayarlaninca, sensor kictk bir miktar hava sizdiracaktir.

Adim 6. Yukun yukari ve asagi hareket etme giicu esit oluncaya veya istenen etkiye erisilinceye
kadar sensor tirtikli diskini ayarlayin.

Adim 7. Sensor tirtikh diskini yerine sabitlemek igin ayar vidasini sikin.
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Hassas Dokunmatik Kontrol
Parca Numarasi: BCS2214, BCS2213

Ana hava beslendikten sonra dengeleyici ¢aligsacaktir. Dengeleyiciye yuk
baglanmadan kontrolleri c¢alistirmayin veya regulatdr dugmelerini
ayarlamayin.

Adim 1. Yuku (parcal fikstur) yuk kancasina takin.
Adim 2. Yiki kaldirmak igin hassas dokunmatik kontrol kolunu yukari kaydirin.

Adim 3. YUk yukari kalkmazsa veya yavas kalkarsa, kontrol koluna yukari dogru basarken UP
(yukar) akis kontrolini saat ydninidn tersine cevirin. Yik hareket etmiyorsa veya hala
yavas hareket ediyorsa, istenen hiza erisinceye kadar DN (asagi) akis kontroliinli saat
ydnunun tersine cevirin.

Daha hizli hareket gerekiyorsa sistem basinci ve/veya akisi artiriimalidir.
Daha bliylik kapasiteli bir dengeleyici ile degistirmek gerekli olabilir.

Adim 4. Yuki indirmek icin hassas dokunmatik kontrol kolunu kavrayin ve asagiya dogru kaydirin.

Adim 5. istenen hiza erisilinceye kadar hizi artirmak icin DN akis kontroltinii saat yoniiniin tersine
cevirin.

Asagl hareket yikin Gstiindeki yercekimi kuvveti tarafindan belirlenir.
Daha hafif yukler asagi hizl hareket icin yardima ihtiyac duyabilir.

Sapma Avyari

Parca Numarasi: BCS3017, BCS3320, BCS3330, BCS2326, BCS2214, BCS2213, BCS2231, BCS2327,
BCS2091, BCS2321

Adim 1. Yikd hareketin merkezine konumlandirin.

Belirli bir rélanti zamanindan sonra bazi uygulamalarda yikin asagl veya
yukari sapmasi olabilir.

Adim 2. Kontrol kollarina basilmadan yukin yukari veya asag! hareket etmediginden emin olun.
Adim 3. Sapmayi ortadan kaldirmak icin kontrol modulindeki sapma ayarini yapin.
e Asagiya Dogru Sapma - Saat yoniinde ¢evirin

e Yukariya Dogru Sapma - Saat yoéninin tersine cevirin

Sapma ayarinl saat yéninde U¢ veya doért tam tur dondirmek asagiya
dogru olan sapmayi ortadan kaldirmiyorsa pnématik devrede sizinti olup
olmadidini kontrol edin.
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B. Dahili Geri Cekme Kontrolintn Sifirlanmasi

Yuksiz bir dengeleyiciye ve/veya tezgah ayari yapiimamis kontrol moddllerine
hava verilmesi geri cekme kontroliiniin devreye girmesine neden olur.

Hava vermeden dnce dengeleyiciye yik takildigindan emin olun. Bunun
yaplimamasi dahili geri gekme kontroliiniin ¢calismasina neden olur. Bu
nedenle dengeleyici kilitlenecektir.

Kumanda Sistemi Kontroli

Parca Numaralari: BCS3017, BCS3320, BCS3330, BCS2326, BCS2231, BCS2327, BCS2091, BCS2321

Adim 1.

Adim 2.

Adim 3.

Dengeleyicideki basinci bosaltmak icin DOWN (asagl) dugmesine basin; eger yik asagi
iniyorsa dabhili geri cekme kontrolu sifirlanmistir. Eger yuk asagi inmiyorsa 2. adima gegin.
Halat veya zinciri hizla asagi cekin. (Bkz. Sekil 4-1) Eger yik hala asag! inmiyorsa 3.
adima gegin.

Dengeleyicinin hareketin en ucunda oldugundan emin olun, yuke ek 30 Ib agirlik ekleyin,
yuku birkag ing elle kaldirin ve yuku dugurin. Tum calisanlarin yiukten givenli bir uzakhkta
durmalarini_sagdlayin. Bu eylem pistonu sikistirir; bu da dahili geri ¢cekme kontroliini
sifirlayacaktir. Eger dahili geri cekme kontroli hala sifirlanmiyorsa detayli talimatlar icin
Knight Global Dengeleyici departmani ile irtibat kurun.

Tek Dengeleme / Cift Dengeleme

Parca Numaralari: BCS2018, BCS2322, BCS2215, BCS2323, BCS2090

Adim 1.

Adim 2.

Adim 3.

Birakma regulatorlerindeki ayar digmelerini tam olarak saat yoninin tersine cevirin; eger
yik inerse dahili geri cekme kontroli sifirlanmistir. Eger yik asagl inmiyorsa 2. adima
gegcin.

Halat veya zinciri hizla asagdi cekin. (Bkz. Sekil 4-1) Eger yik hala asagi inmiyorsa 3.
adima gegin.

Dengeleyicinin hareketin en ucunda oldugundan emin olun, yiike ek 30 Ib agirlik ekleyin,
yuki birkag in¢ elle kaldirin ve yiki disurin. Tim calisanlarin yikten givenli bir uzaklikta
durmalarini_sagdlayin. Bu eylem pistonu sikistirir; bu da dahili geri ¢cekme kontrolint
sifirlayacaktir. Eger dahili geri gekme kontrolii hala sifirlanmiyorsa detayl talimatlar igin
Knight Global Dengeleyici departmani ile irtibat kurun.

Sekil 4-1
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C. Onleyici Bakim

Kontrol Kaydi Gereksinimleri
is Siniflandirmasi

Kontrol sikligi kalifiye bir calisan tarafindan ve asagida tanimlandigi gibi is servisi esas alinarak
belirlenmelidir. Her bir dengeleyici farkli olarak siniflandiriimalidir ve kontroller bu siniflandirmaya goére
yapilmahdir.

Kontroller operator veya kalifiye bir caligan tarafindan yapilabilir.

Is Servisi
Normal - Dlizglin yiklerle nominal yikin %65'inden az olarak zamanin %25'inden fazla olmayan g¢alisma.

Agir - Nominal yik limiti icinde, normal servisi asan ¢alisma.

Zor - Anormal kosullarda normal veya agir servisi iceren hizmet.

Belgelendirme Sikhigi

Sik Sik Yapilan Kontrol (Belgelendirilmemisg)
e Normal Servis - aylk.
e Agir Servis - haftalik.
e Zor Servis - gunlik.
Periyodik Kontrol (Belgelendirilmis)
e Normal Servis - yillik.
e Agir Servis - alti ayda bir.

e Zor Servis - Ui¢ ayda bir.

Knight web sitesinden indirilebilecek bir kontrol kayit formu, kontrolleri belgelendirmek icin kullanilabilir.
(www.knight-ind.com/brochures/balancer_inspection_form.pdf)

Belgelendirme inceleme igin galisanlarin kullanimina agik olmalidir.

Kontroller
Sik sik Yapilan Kontroller

Asagidaki kosullardan herhangi biri belirgin ise, dengeleyici hizmetten alinmali ve ayrintili bir kontrol ve
dizeltici eylem yapiimahdir.

Buna ek olarak operatdr, higbir arizanin meydana gelmediginden emin olmak icin galisma sirasinda sirekli
olarak sistemi kontrol etmelidir.

Dengeleyici:

e Dengeleyiciyi gozle kontrol edin, iyi calisir durumda oldugundan emin olun. Herhangi bir kirlimis veya
eksik parcay! tamir edin veya degistirin.

o Dengeleyiciyi calistirin ve herhangi bir anormal ses olup olmadidini kontrol edin (strtme vb. gibi).
Herhangi bir anormal ses ac¢ik¢a duyuluyorsa dengeleyicinin periyodik bakimi yapiimahdir.

e Halat veya zincirin baglantisi kanca prangasinin serbestce dondiuginden ve sikismadigindan emin
olmak icin kontrol edin.
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Halat (KBA Modelleri):

e Halatta egilme, oyulma, tel atma ve ana tel yer degistirmesi, korozyon, kirilma veya kesiklik olup
olmadigini gozle kontrol edin. Halatta herhangi bir hasar varsa dizeltilinceye kadar dengeleyiciyi
calistirmayin.

Halattaki asinmanin tam derecesi gozle kontrol ile belirlenemez. Herhangi
bir aginma belirtisinde "Periyodik Kontrol"deki kriter izlenerek halat kontrol
edilmelidir.

Sabit Makara Blogu (mevcut ise):

e Herhangi bir bikilme veya egilme olmadigindan emin olun.
e Halat veya zincirin makara oluklarina tam olarak ve dogru oturdugunu kontrol edin.
e TUm baglanti elemanlarinin uygun sekilde sikildigindan emin olun.

Kontroller (mevcut ise)

e Dengeleyicinin kumanda sistemine yanitinin hizli ve yumusak oldugunu kontrol edin.
e Birakildiginda kontrollerin nétr duruma déndiginden emin olun.

Hava Sistemi:

e Hava sisteminde kagak olup olmadigini kontrol edin. Bulunan herhangi bir sizintiy1 tamir edin.
e Filtrenin temiz oldugunu kontrol edin. Gerekiyorsa filtreyi degistirin.

Periyodik Kontrol (Belgelendirilmisg)

Asagidaki maddelere ek olarak Sik Sik Yapilan Kontrol bélimiinde listelenen maddeleri gergeklestirin.
Kontrolde bulunan her sey kayit edilmelidir.

Asagidaki kosullardan herhangi biri belirgin ise, dengeleyici hizmetten alinmali ve ayrintili bir servis ve
dizeltici eylemler yapilmalidir.

Destek Yapist:

¢ Bozulma, asinma olmadigini ve yiki destekleme 6zelliginin devam ettidini kontrol edin. Genel ray
sistemleri i¢in imalat¢inin talimatlarina bagvurun.

Ust Montaj Tek Kanca Askisi (mevcut ise):

e TUm baglanti elemanlarini kontrol edin; saglam ve uygun sekilde sikildiklarini kontrol edin.
e Kancada asinma, hasar, bikilme veya egilme olup olmadigini kontrol edin.
¢ Emniyet mandalinin kanca basina degdiginden emin olun.

Rayl Troley (mevcut ise):

e Tekerlerin ve yan kasnaklarin dizgin hareket ettiginden ve ¢ok asinmadigindan emin olun.
Gerekiyorsa tekerleri ve yan kasnaklari degistirin.

e Tum baglanti elemanlarini kontrol edin; saglam ve uygun sekilde sikildiklarindan emin olun.

e Yataktaki ve tekerlek ylizeyi boyunca bulunan naylonda catlak olup olmadigini gézle kontrol edin.

I-Profil Troley (mevcut ise):

e Tekerlerin dizguin hareket ettiginden ve ¢ok asinmadigindan emin olun. Gerekiyorsa degistirin.
o Tekerlerin profili diizgiin olarak takip ettiginden emin olun.
e Yan plakalarin acilip aciimadigini kontrol edin. Gerekiyorsa troleyi tamir edin veya degistirin.
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Dengeleyici:

Vidali mil yataginda asinma olup olmadigini kontrol etmek icin dengeleyiciyi calistirin. Herhangi bir
kilitlenme, ses, tutukluluk tavsiye edilen limitlerin 6tesinde bir asinma oldugunu gdsterebilir. Tamir
edilmeyen mevcut arizalari izlemek i¢in daha sik kontrol yapiimalidir.

Dengeleyici u¢ basliklarinda sizinti ve emniyet kontrold yapin.

Halat kilavuz kelepgelerini sokiin ve halat kilavuzunu makara gériininceye kadar kaydirin.

Makaranin kok capinda asinma isareti olup olmadigini kontrol edin.

Dengeleyici silindir gdmleginin emniyetli olup olmadigini kontrol edin. Silindir gdmlegi hareketi belirgin
ise dengeleyiciyi hizmetten alin.

Halatli dengeleyiciler icin halat kopma emniyetini kontrol edin. Halat bilya mili, bilya mil yuvasina
emniyetli bir sekilde oturmalidir.

Zincir dengeleyiciler icin zincir kopma emniyetini kontrol edin. Bakla emniyet civatasinin torkunu
dogrulayin.

Halat kilavuzunu ve halat kilavuz kelepcgelerini yeniden monte edin.

Sabitleme elemanlarti:

Tim sabitleme elemanlarinin emniyetini kontrol edin.
Dengeleyici braket montaj sabitleme elemanlarinin emniyetini kontrol edin. Asinma belirgin ise veya
braket emniyetli degilse dengeleyiciyi hizmetten alin.

Yik Kancasi (mevcut ise):

Mandal acin ve ¢atlak, asinma veya hasar kontroli yapin.

Kanca bogazinin acilip aciimadigini ve mandalin dogru oturup oturmadigini kontrol edin.

Asinma noktalarinda kanca bogazini 6l¢tin. Asinma alani bilgisi i¢in imalat¢inin talimatlarina bakin.
Kanca gozinun saglam ve emniyetli oldugundan emin olun.

Kanca godzinin takilmadan serbest déndugind kontrol edin.

Doner Pranga (mevcut ise)

Zincir yuvasini ve kovanini kontrol edin, saglam ve emniyetli olduklarindan emin olun.

Pranganin takilmadan serbest dondugina kontrol edin.

Pranganin acilmadigini, yanhs hizalanmadigini, ¢atlak, asinma veya hasar olmadigini kontrol edin.
Capraz civatanin serbest dondigini, asinma veya hasar olmadigini kontrol edin.

Halat (KBA Modelleri):

Pislik, birikinti veya korozyon olmadidini kontrol edin. Gerekiyorsa temizleyin ve hafif bir kat yag
surdn.

Kelepcenin saglam ve duygun sekilde sikildigini kontrol edin.

Yiksukte catlak ve bozulma olmadigini kontrol edin, gerekiyorsa degistirin.

Bir uctan diger uca halati dlgun (Bkz. $ekil 4-2) Bu islem, halatin ¢alisma dmri boyunca hassas
Olgumler yapmak icin her seferinde ayni yik altinda ve ayni konumda yapilmahdir. Cap 0.015 ing’ten
[0.04 mm] daha fazla azalirsa halati degistirin.

BIR UCTAN
DIGER
DIGER UCA

Sekil 4-2 <
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Zincir (KBC Modelleri):

Planh kontroller sirasinda asagida gosterildigi sekilde, degistiriimesi gerekli olabilen Yik Zincir parcalarinin
durumunu kontrol edin:

Adim 1.
Adim 2.

YUk zincirinin tam kontrolii icin kontrolden énce zinciri temizleyin.

Kaldirmak i¢in bir yik baglayin ve dengeleyiciyi kaldirma ve indirme yonlerinde calistirin,
Zincir dengeleyiciye yumusak bir sekilde girmeli ve ¢ikmalidir. Yk zinciri atlarsa, sikisirsa
veya guriltili hareket ediyorsa, kaynak alaninda veya omuzlarda egilme veya catlaklar,
travers centigi ve oyuklar, kaynak acilmasi, korozyon, oyuklar, cizikler, zincir baklalari
arasindaki yatak ylUzeyleri dahil olmak Uzere genel agsinma ve bakla ¢capindaki azalma icin
baklalarin her birini kontrol edin (Bkz. Sekil 4-3)

Cok asinma veya esneme gozle kontrollerde gorulemeyebilir. Hasardan
stpheleniliyorsa zincir kontrol edilmelidir.

Adim 3.

Kaynakli Alan
¥ 4
Cap Bu
Alanlarda
Asinma
Sekil 4-3

Kancaya hafif bir yik baglayin ve yik zincirinin asinmasini ve uzamasini kontrol edin.
Zincir aginmasi ve uzamasi, zincirin belirli bir uzunlugunun (zincir baklalarinin belirli sayisi
mastar uzunlugudur) élcilmesi ile kontrol edilir. (Bkz. Sayfa 4-9'daki Sekil 4-4)

Zincir Mastar Uzunlugu Degistirme Olciim

Adim 1.

Adim 2.

Adim 3.
Adim 4.

Adim 5.

Adim 6.

Zincirin asinmamis ve esnhememis bir uzunlugunu secin (6rn. zincirin bitiminin bos
ucunda). Segcilen bakla sayisi tek sayl olmali ve yaklasik olarak 12 in¢ [30.5cm] ile 24 ing
[61cm] arasinda olmalidir. (Bkz. Sayfa 4-9'daki Sekil 4-4)

Kaliper tip mastar kullanarak secilen zincirin asinmamis ve esnememis uzunlugunun
mastar uzunlugunu él¢in.

YUk zincirinin kullaniimig bélimunde ayni bakla sayisinin mastar uzunlugunu 6élcin.
Kullanilmis mastar uzunlugu kullaniimamis uzunluktan %21.5 daha uzunsa yik zincirini
degistirin.

Oyuklar, cgizikler, kaynak catlamasi, korozyon ve bozulmus baklalar i¢in her bir baklayi
kontrol edin.

YUk zincirini gevsetin ve bitisik baklalari bir tarafa alin ve bakla baglanti noktalarinda
baklalar arasi aginma icin her bir baklayi kontrol edin. Eger baklalar arasi asinma varsa,
temas noktasinda baklanin kalinligini dlguin.  Eger asinma, zincirin orijinal tel capindan %5
daha fazla ise yuk zincirini degistirin.

Yiuk zincirini kaynaklayarak veya yeniden sekillendirerek asla tamir
etmeyin. YUk zincirine 1s1 uygulanmasi zincir materyalinin orijinal 1sil
islemini bozar ve zincirin mukavemetini degistirir.

4-8
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KNIGHT PNOMATIK DENGELEYICIi CALISTIRMA KILAVUZU

NOTE

Zincirin nominal tel capt 5.0 mm (.197") ve nominal adimi 15.1 mm'dir
(.594").

Uclar Uzerinden

g, ——»
Mastar Uzunlugu
NN
— Dahili e

S Kil 4-4 Mastar Uzunlugu
eKil 4-

Zincir Degisimi Olcumi icin Opsiyonel Metod

Adim 1. "Hizli Zincir Mastari Kontrolunu™ kullan, zinciri gerin ve her bir baklayr kontrol edin. Eger
bakla mastarin "BAD" (KOTU) kismindaysa zinciri degistirin. (Bkz. Sekil 4-5)

Zincirin Yaglanmasi (KBC Modelleri):

e Az bir miktar yag yuk zincirinin 6mrina buyik 6lgtide arttiracaktir. Zincirin kuru ¢alismasina izin
vermeyin. Temiz tutun ve dizenli araliklarla yaglayin.

e Zinciri yaglarken, kendiliginden yayillmasi ve tamamini kapsamasi icin, ¢zellikle de bakla
aralarindaki alana, yeteri kadar yag surun.

e Knight, zincire nifuz eden ve yaglayan bir yiksek performans, asiri basinca dayanikh ve
asinmaya karsi, gida sinifi nifuz edici yagin kullaniimasini énerir. (6rn. Lubri-Link-Green®)

Etiketler ve Bilgi imleri:

e Tium etiketlerin saglam ve okunur oldugundan emin olun (Bkz. Sayfa 4-10'daki Sekil 4-6).
Gerekiyorsa degistirin.

Duzenli Araliklarla Kullanilmayan Dengeleyiciler

e Bir ayda uzun fakat bir yildan az bir stire kullaniimayan dengeleyici icin yeniden hizmete almadan
once dengeleyicide gunluk kontrol yapin.

e Bir yildan uzun bir siure kullanilmayan dengeleyici icin yeniden hizmete almadan o6nce
dengeleyicide ayrintili kontrol yapin.

e Durumun gerektirdigi sekilde yedek dengeleyicilerin gtinlik bakimi yapiimalidir.

4-9
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Garanti Gegersizlik Etiketi Garanti Gegersizlik Etiketi
_— > +—
irtibat / CE
o Kalite Kontrol
Uyari Etiketi Seri Numarasi Etiketi

Kapasite Etiketi
(Palangalanmig Unitelerde ayni
zamanda "PALANGALANMIS
KAPASITE DUBLE" Etiketi de vardir)

HALATA / ZINCIRE YERLESTIRILMIS

Sekil 4-6
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D. Ha

lat Degisimi

Halat bir tezgahta veya yerine monte edilmis dengeleyicide degistirilebilir.

Adim 1

Adim 2.
Adim 3.
Adim 4,
Adim 5.
Adim 6.
Adim 7.

. Halati dengeleyiciden tamamen uzatmak icin dengeleyiciden havayl tamamen bosaltin ve
yuki kancadan alin.

Hava beslemesini kapatin veya eger monte edilmisse kilittemeyi devreye alin.

Eger dengeleyici troley montajli ise troleyin hareket etmesini 6nleyecek dnlemler alin.
Kanca bogazindan kablo kilavuz acikligina kadar olan mesafeyi 6lciin ve kaydedin.
Kelepgeyi ve yuk kancasini halattan sékun.

Hareket Sonu Gostergesini sokin.

Halat kilavuzunu ve halat kilavuz kelepgelerini sékin. (Bkz. Sekil 4-)

Bilya mili simdi kablo kilavuz deliginden gérilmelidir. Bilya milini bulmak
icin makaranin yeniden konumlandirilmasi gerekli olabilir.

o= “~
Halat Kilavuz Kelepgesi

Ty

Sekil 4-7

Adim 8. Bilya milinin Ustline yerlestirilmis 1/4-20 x 1/2 SHCS'yi dengeleyici makarasindan sokiin.

(Bkz. Sekil 4-)

Temmuz 2003'ten ©6nce imal edilmis dengeleyicilerde dengeleyici
makarasina monte edilmis 1/4-20 x 1/2 SHCS yoktur.

4-11
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Adim 9. Bilya mili, bilya mil yuvasindan sékin.

Bilya milinin, bilya mili yuvasindan vurularak cikartiimasi gerekli olabilir.
(Bkz. Sekil 4-)

Adim 10. Halati makaranin etrafina itin ve halati tamamen makaradan ¢ikartin.

Halat ucu yipramigsa yipranmig ucun Ustinden halati duzgin kesin.
Halat, dengeleyicideki halat kilavuzunun yakininda kesilebilir.

Hafif Egrilik

Sekil 4-10

Adim 11. Yeni halatin erimis ucunu hafif egin. (Bkz. Sekil 4-)

Adim 12. Halati, makaranin diger ucundan gelinceye kadar kabloyu bilya mili yatagindan besleyin.
(Bkz. Sekil 4-6)
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Adim 13. Halati dengeleyiciden tamamen ¢ekin.

Adim 14. Halati, makaradaki bir sonraki oluga sokun ve makaranin diger ucundan gelinceye kadar
halati itin. Dogru monte edilmis halat kablo kilavuz agikhginda merkezlenecektir.

Adim 15. Bilya milinin, dengeleyici makarasindaki bilya mil yuvasina oturdugundan emin olun.

Eger bilya mili oturmuyorsa, bilya milinin makaraya oturmasi icin halati
sertce ¢ekin ve tam oturmasi icin vurun.

Adim 16. 1/4-20 x 1/2 SHCS'yi dengeleyici makarasina bilya milinin Ustline tekrar monte edin (eger
sokllduyse).
(Bkz. Sekil 4-7)

e

‘€ Y4-20 X %2 SHCS

Sekil 4-7

Adim 17. Halat kilavuzunu ve halat kilavuz kelepcelerini yeniden monte edin.
Adim 18. Hareket Sonu Gdstergesini halata gegirin, sikmayin.

Adim 19. 4. adimdaki 6lclyu kullanarak kelepce ve yiksikle kancayl halata yeniden monte edin.
Sayfa 2-4, "YUk Kancasinin Takilmasi" bashgina bakin.

Adim 20. Ykl yeniden baglayin ve hava beslemesini agin.

Adim 21. Sistemin dogru cahstigini kontrol edin ve ilk yiklemeden sonra sabitleme elemanlarini
tekrar sikin.

Adim 22. Hareket Sonu Gdstergesini konumlandirin; Sayfa 2-13'deki "Hareket Sonu Gostergesinin
Yerlestirilmesi" bagligina bakin.
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E. Zincir Degisimi

Adim 1

Adim 2.
Adim 3.
Adim 4.

Adim 5.

Adim 6.

Adim 7

. Zinciri dengeleyiciden tamamen uzatmak icin dengeleyiciden havayl tamamen bosaltin ve
yikl kancadan alin.

Hava beslemesini kapatin veya eder monte edilmisse kilittemeyi devreye alin.
Eger dengeleyici troley montajli ise troleyin hareket etmesini 6nleyecek dnlemler alin.

Doner prangadaki capraz civatanin merkezinden zincir kilavuzu acikligina kadar olan
mesafeyi 6lciin ve kaydedin.

Pimler diz yukari bakar sekilde déner pranga kovanini diz bir zemine yerlestirin (pim
kovandan sadece tek bir yonde cikartilabilir.) Pimi kovandan ¢ikartmak icin bir ¢ekic ve
zimba kullanin.

Hareket Sonu Gostergesini sokuin (bilya stop).
. Zincir kilavuz kelepgelerini ve zincir kilavuzunu sokiin. (Bkz. Sekil 4-8)

Son bakla civatasi zincir kilavuz deliginden gorilmelidir. Son bakla
civatasini bulmak icin makaranin yeniden konumlandiriimasi gereKli
olabilir. Eger son bakla civatasi goérulmuyorsa detayli talimatlar igin Knight
Global Dengeleyici departmant ile irtibat kurun.

Adim 8
Adim 9

E iy
Zincir Kilavuz Kelepgesi

. Son bakla civatasini ve rondelayl makara ve zincirden sokun. (Bkz. Sekil 4-9)
. Baklalari makara zincir yatagindan kaldirin ve zinciri dengeleyiciden ¢ekerek ¢ikartin.

Sekil 4-9
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Adim 10. Yeni zincirdeki son zincir baklasina sert bir tel baglayin ve soldan ikincinin Ustiinden son

oluga kadar teli dolayin ve zinciri makaranin etrafindan c¢ekin. (Bkz. Sekil 4-10 ve Sekil 4-
11)

Sekil 4-10 Sekil 4-11

-

Adim 11. Soldaki son oyuga teli tekrar sokun ve zinciri ¢ekin.
Adim 12. Teli zincirden so6kin ve zinciri makara zincir yatagina vurarak oturtun.

Adim 13.

(Bkz. Sekil 4-12)

|

™ I

Makara zincir yatagi

oF

Sekil 4-12

1/4-20 son baklayi ve rondelay! zincire ve makaraya tekrar monte edin ve sikisincaya
kadar sikin. (Bkz. Sekil 4-9)

Son baglanti civatasinin yakalamasi igin son zincir baklasinin hafifce
acilmasi kabul edilebilir.

Adim 14.
Adim 15.

Adim 16.

Adim 17.

Adim 18.
Adim 109.

Zincir kilavuz kelepgelerini ve zincir kilavuzunu tekrar monte edin.

4. adimdaki Olguyu kullanarak daha once montaj yuksekligine uyacak uzunlukta zinciri
kesin.

Kovani diiz bir yiizeye yerlestirin, pimi zincir yuvasindaki zincir baklasi ile hizalayin ve pimi
kovan ile ayni hizaya gelinceye kadar zincirden gecirin (Sayfa 2-5'deki "Déner Pranganin
Takilmasi" basligina bakin).

YUk yeniden baglayin ve ana hava beslemesini agin.
Sistemin dogru ¢alistigini kontrol edin.

Hareket Sonu Gdostergesini konumlandirin; Sayfa 2-13'deki "Hareket Sonu Géstergesinin
Yerlestiriimesi" bagligina bakin.
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5. ARIZA GIDERME

Dengeleyici calismasi cok cesitli faktorlerden etkilenebilir. Dengeleyiciniz beklediginiz performansi
gOstermiyorsa, 248-377-4950 dahili. 162 telefon numarasindan veya service@knight-ind.com e-posta
adresinden Knight Servis Departmani ile irtibat kurun. Ariza giderme tablosu Knight web sitesinde bulunabilir:
http://www.knight-ind.com/brochures/knight_balancer_troubleshooting_guide.pdf.

6. YEDEK PARCA LISTESI

Knight slrekli olarak drtnlerini gelistirdigi ve gincelledigi icin, dengeleyiciler i¢in tim Urtn ¢izimleri ve yedek
parca listeleri Knight web sitesinde bulunabilir; http://www.knight-ind.com/balancers.htm.

7. HAVAL| DENGELEYICININ HIZMETTEN CIKARILMASI

Knight Havali Dengeleyiciler, hizmet émriunin sonunda zorunlu mevzuata uygun olarak bertaraf edilmesi
veya geri kazanilmasi (uygun oldugu yerlerde) gereken ¢esitli malzemeler icermektedir.

Hizmetten Cikarma:

Knight Havali Dengeleyiciler sadece kalifiye bir personel tarafindan
hizmetten cikariimalidir.

Dengeleyicide yik olmadigindan emin olun.

Hava hatlarinin basincini alin.

Kontrol hortumlarini dengeleyiciden ayirin.

Herhangi bir emniyet kablosunu sokun. (Emniyet Kablosu icin Sayfa 2-13'deki Montaj
bélimuindeki adimlarin tersini uygulayin)

e Dengeleyiciyi yapidan sokiin / demonte edin. (Troley ve Ust Kanca igin Sayfa 2-11 ve 2-12'deki
Montaj bélimindeki adimlarin tersini uygulayin)

5-1/6-1/7-1
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8. KNIGHT PERFORMANS GARANTISI

Knight, drUnlerinin  ve parcalarinin tim uygulanabilir spesifikasyonlari, performans gereksinimlerini
karsiladigini ve malzeme ve iscilikteki kusurlara kargl aksi belirtiimedigi stirece fatura tarihinden sonra bir yil
(Servo Sistemler icin iki yil) garanti eder. Tek istisna, Knight tarafindan imal edilmeyen satin alinan bilesenler
ve onlarin spesifik bireysel garantileridir. Nakliyeden kaynaklan boyadaki hatalar, ¢izikler ve bozukluklar da
ayni zamanda garanti disindadir.

Bu garanti, aletin calismasi velveya bakim ile ilgili olarak musteri tarafindan verilen yetersiz egitimden
kaynaklanan yanlis ¢alistirma veya arizayi, kotu kullanim, dikkatsizlik, yanls ayarlama veya Knight tarafindan
onaylanmayan degisiklileri kapsamaz. Knight'in yukimlalagd, Knight'in belirledigi bir yerde Knight'in
artnlerinin  degistirilmesi veya tamiri ile sinirhdir. Alici, tim ilgili dahili sékme ve yeniden montaj
masraflarindan ve ayni zamanda Knight Industries'e gonderme ve alma nakliye masraflarindan sorumludur.
Knight'in azami yukimlGlugld hi¢ bir durumda bozuk oldugu iddia edilen UGrinlerin sézlesme fiyatini
gecmeyecektir.

Bir tasarim ve yapim isinde mdusteri, nakliyeyi onayladiginda ekipmanin sahibidir. Ekipman, bedeli geri
ddenmesi icin geri génderilemez.

Knight, servo vinclerin, servo dengeleyicileri ve servo traktdrleri, iki yil boyunca veya 6000 saatlik kullanim icin
nakliye tarihinden itibaren malzeme ve isgilik kusurlarina karsi garanti eder.

Knight distributorleri/bayileri, Knight Yénetimi tarafindan yazili olarak onaylanmadidi siirece bu garantinin
sartlarini ve kosullarini degistirmeye yetkili degildir. Knight distributorleri/bayileri tarafindan yapilan beyanlar
garanti yerine gegmez.

Herhangi bir Knight triiniinde yetkisiz yapilan degisiklikler, performans garantimizi ve herhangi bir potansiyel
yukimlalugu gecersiz kilar. Degisiklikler gerekiyorsa lutfen devam etmek ve yetki almak icin Knight ile irtibat
kurun.

Sorumluluk reddi: BURADA BELIRTILENLERIN DISINDA, ZIMNI VEYA DOGRUDAN GARANTILER DAHIL
FAKAT BUNLARLA SINIRLI OLMAYAN HICBIR BASKA SOZLU VEYA YAZILI DOGRUDAN GARANTILER
VE ZIMNi GARANTILER, URUNLERI ILE ILGILI OLARAK KNIGHT TARAFINDAN BELIRLI BIR AMAC ICIN
VERILMEMEKTEDIR VE TUM BU GARANTILER BURADA OZELLIKLE REDDEDILMEKTEDIR. KNIGHT
HIC BIR KOSUL ALTINDA, KAR KAYBI ZARARLARI DAHIL OLMAK UZERE FAKAT BUNUNLA SINIRLI
KALMAYAN ONCEDEN ONGORULEBILEN VEYA ONGORULEMEYEN HERHANGI BIR TESADUFI, OZEL
VE/VEYA SONUGCSAL HASARLARDAN SORUMLU TUTULMAYACAKTIR VE TUM BU TESADUFI, OZEL
VE/VEYA SONUGCSAL HASARLARIN SORUMLULUGU DA REDDEDILMEKTEDIR.
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